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145 50 (300)* available T-slot
\ Laufwagen in Schaltposition
Laufwagen in Schaltposition 300 (400)* Carriage in switching position
Carriage in switching position 345 X 360
*
(395)" (410) Rollenfiihrung (R) / Roller guide : Last / Load max. m= 90 kg
705 + Hub / Stroke Kugelfiihrung (K) / Ball guide : Last/Load max. m= 130 kg
*
(805 + Hub / Stroke) MaRblatt mit Servomotoren / Dimension drawing with Servo motors
Die Ausrichtung von Motorstecker und Geberstecker sind in Standardstellung gezeigt.
The orientation of the motor and encoder connectors are shown in their default positions.
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Achsprofil / Axis profil Laufwagen / Carriage motor (LM-PH812KT240)
Einzelheit / Detail Z M1:2,5 Ansicht / View A M1:2,5
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